
 
Control de velocidad y posición

 

Acerca de este Curso

el curso introduce el control de velocidad y posición mediante servo-variadores, desarrollando capacidades para su configuración y

aplicación en sistemas donde la precisión es crítica.

 

Temario

Modalidad: Presencial Tipo: Curso Corto

Duración: 30.0 (horas académicas de 50 minutos)

Nro. Tema

1 Estructura de un servovariador

2 Modos de control en un servovariador

3 Parametros en servovariadores

4 Configuración  de un servo variador

5 Control de posición y sincronismo.

https://www.tecsup.edu.pe p. 1


