PROGRAMACION DE BRAZOS ROBOTICOS

Modalidad:

Presencial |Tipo: |Programa Integral

Duracioén:

144.0 (horas académicas de 50 minutos)

Acerca de este Programa

Mdédulos y Temario

Médulo 1: Fundamentos de robética (36 h.)

Nro.

Tema

Historia y Desarrollo de la Industria Robdtica

Clasificacion de los Robots por Tipologia de Configuracion

Morfologia del Robot: Transmisiones Reductores y Actuadores

Morfologia del Robot: Sensores y Elementos Terminales
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Herramientas Matematicas para la Localizaciéon Espacial

Mddulo 2: Cinematica y dinamica de robots. (36 h.)

Nro.

Tema

Movimiento y Estructura de Robots

Modelado Cinematico de Brazos Rob6ticos

Analisis de Posicién y Orientacion del Robot

Resolucién del Movimiento Inverso del Robot

Control del Movimiento y Singularidades
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Fuerzas y Dinamica en Manipuladores Robéticos

Médulo 3: Lenguajes de programacion (36 h.)

Nro.

Tema

Introduccién a Python

Fundamentos basicos para la programacion en Ency

Generacion de cédigo con Ency

Tipos de uso de robots industriales
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Identificacion de caracteristicas de robots industriales

Mddulo 4: Programacion de brazo roboético (36 h.)

Nro.

Tema

Aplicacion del software Ency en un brazo robético

Uso del software CNCjs

Calculo de torque para un brazo robético

AW N

Disefia y construye tu propio brazo roboético

https://lwww.tecsup.edu.pe




