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Sistemas Mecatréonicos 2023

Modalidad: Presencial |Tipo: | Programa de Especializacion

Duracion: 324.0 (horas académicas de 50 minutos)

Acerca de este Programa

La creciente importancia de la mecatronica, un verdadero enfoque multidisciplinario de la ingenieria, se ha convirtiendo en una

realidad y por lo tanto es una necesidad de las empresa de contar con profesionales en mecatrénica. Nuevos productos y

aplicaciones basados en la aplicacién integrada de mecéanica, electrénica e informatica estan demostrando una reduccién en la

complejidad mecanica, un incremento en la productividad, y a menudo, el logro de capacidades previamente pensadas como

imposibles. Es por esta razén que existe la necesidad de especializar a profesionales capaces de llevar a cabo la integracion

dindmica de los sistemas mecatronicos.

Mdédulos y Temario

Médulo 1: Sensores y Procesamiento de Imagenes (36 h.)

Nro. Tema

Introduccién a la mecatrénica.

Detectores de proximidad

Sensores de posicion angular y lineal

Sensor de temperatura, presion, nivel, flujo.
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Procesamiento de imagenese

Mddulo 2: Disefio de Prototipos Mecatrénicos (36 h.)

Nro. Tema

1 Disefiar y simular prototipos mecatrénicos utilizando software CAD 2D, 3D.
2 Analisis de esfuerzos.

3 Simulacién de movimiento

4 Impresién 3D y corte laser

Modulo 3: Robética Industrial (36 h.)

Nro. Tema

1 Fundamentos de robética

2 Morfologia de robots

3 Programacion estructurada para robots industriales.

4 Simulacion y aplicacion con robots industriales: Robot Movil, robot colaborativo y robot industrial

Médulo 4: Control Automatico de Sistemas Mecatrénicos (36 h.)

Nro. Tema

1 Modelamiento y simulacién de sistemas de control.
2 Control regulatorio.

3 Disefio de controladores.

4 Criterios de estabilidad.

Modulo 5: Disefio de Sistemas Mecatronicos (36 h.)

Nro. Tema

1 Estructuras y materiales.
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Fundamentos de disefio mecanico utilizando elementos finitos.

Herramientas de fabricacion.

Software especializado para el disefio y fabricacion de componentes mecanicos.
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Programacion y aplicacién de CNC.

Médu

lo 6: Sistemas de

Control de Movimiento (36 h.)

Nro.

Tema

Control de motores eléctricos AC'y DC

Control de velocidad y torque

Control de posicionamiento

Monitoreo remoto de sistemas de control de movimiento
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Médu

Aplicaciones de control avanzado

lo 7: Sistemas de

Control Neumaticos y Oleohidraulicos, Neumatica (36 h.)

Nro. Tema

1 Aplicaciones, generacion, almacenamiento, preparacion y distribucion del aire comprimido.
Componentes electro neumaticos. Sistemas de control eléctrico. Mando a valvulas monoestables y

2 biestables.

3 Controles secuenciales por posicion, tiempo, presion.

4 Control proporcional en presion.

5 Oleo hidraulica: aplicaciones. Componentes de control. Oleo hidraulicos.

6 Valvulas de control de presién. Valvulas de control de caudal.

7 Control electrohidraulico de presion y caudal. Control proporcional. Control inteligente.

Mdédulo 8: PLC, Protocolos y Comunicacion de Datos (36 h.)

Nro.

Tema

Programacion y aplicaciones de control discreto y continuo con PLC

La PC como HMI. Interfaces y protocolos de comunicacion.

. Interfaces seriales RS-232 y RS-485. Protocolo CAN.

Transmision de datos con Ethernet.
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Comunicacién de datos inalambrica.

Médulo 9: Proyecto (36 h.)

Nro. Tema
1 Disefio y fabricacion de un prototipo Mecatrénico aplicado a la industria en el laboratorio de fabricacién
digital de prototipos, Fab Lab Tecsup
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